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第一章  MC2 概述
1． 介绍

现存版本的TCM控制在一些应用上（如带很少站层及不带任何特殊功能的电梯系统）非常复杂。因此，电路板MC1，MZ1，MQ1，模块SR和一些接线柱或插头已组合在一个大处理器单元板中。 这样就无需TCM支架和MV6接线板。

新的控制将仅提供有限功能。因此，标准版本的TCM带支架，MV6接线板，MC1等，除了用在TCM/MC2外，还继续使用。

控制的内部标识为TCM/MC2。

为对控制类型加以区分，单板控制TCM/MC2上已有代号…8/ (如：6513/8 =定向的，双按钮集选控制)。
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2．CAN BUS 

MC2通过CAN BUS线进行串行通信。其特点有：各通信系统连线少，通信速度快，可靠性好，抗干扰强。

3．门系统

MC2可选择F2；F3；F4；F5；SELCOM等门系统。

4．驱动系统

MC2可选择API，CPI，ISOSTOP 16M，液压等驱动系统。

第二章． 控制系统

PC板介绍

1． MC2主板
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MC2主电路板

MC2电路板（已内置MC， MZ，MQ功能和模块SR）
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插头孔销分配-MC2电路板

	插头分配
	MC=输入/输出由MC部分控制。

	
	MZ=输入/输出由MZ部分控制。

	类型
	E=配置的输入

	
	A=配置的输出（除非另有规定，在I≤40mA时可装入）


	标识
	插头
	孔销
	类型
	信号
	备注

	诊断单元VI和监控（串行接口）（→MC）
	X1
	1
	-
	
	未使用

	
	
	2
	E
	RXD
	收到的数据

	
	
	3
	A
	TXD
	传送的数据

	
	
	4
	-
	
	未使用

	
	
	5
	-
	GND（接地）
	

	
	
	6
	-
	
	未使用

	
	
	7
	-
	
	未使用

	
	
	8
	-
	
	未使用

	
	
	9
	-
	
	未使用

	诊断单元I（并联接口）（→MC）
	X2
	1
	A
	+5V
	

	
	
	2
	A
	+5V
	

	
	
	3
	-
	GND（接地）
	

	
	
	4
	-
	GND（接地）
	

	
	
	5
	E
	
	输入端口1，位0

	
	
	6
	E
	
	输入端口1，位1

	
	
	7
	-
	
	未使用

	
	
	8
	-
	
	未使用

	
	
	9
	E
	
	输入端口1，位4

	
	
	10
	E
	
	输入端口1，位5

	
	
	11
	E
	
	输入端口1，位6

	
	
	12
	-
	
	n.c.

	
	
	13
	A
	
	输出端口1，位0

	
	
	14
	A
	
	输出端口1，位1

	
	
	15
	A
	
	输出端口1，位2

	
	
	16
	A
	
	输出端口1，位3

	
	
	17
	A
	
	输出端口1，位4

	
	
	18
	A
	
	输出端口1，位5

	
	
	19
	A
	
	输出端口1，位6

	
	
	20
	A
	
	输出端口1，位7

	本地总线（→MZ）
	X3
	1
	E/A
	CAN-H
	

	
	
	2
	E/A
	CAN-L
	

	
	
	3
	-
	GND（接地）
	

	标识
	插头
	孔销
	类型
	信号
	备注

	群控总线（→MZ）
	X4
	1
	E/A
	CAN-H
	

	
	
	2
	E/A
	CAN-L
	

	
	
	3
	-
	GND（接地）
	

	驱动CPI（→MC）
	X5
	1
	-
	
	未使用

	
	
	2
	-
	
	未使用

	
	
	3
	A
	+24V
	

	
	
	4
	A
	SWF
	

	
	
	5
	E
	Channel A（槽道A）
	A脉冲

	
	
	6
	E
	Channel B（槽道B）
	B脉冲

	
	
	7
	-
	0V
	

	
	
	8
	E/A
	CAN-L
	本地总线

	
	
	9
	-
	
	未使用

	
	
	10
	E
	STR
	

	
	
	11
	A
	FO
	

	
	
	12
	A
	+5V
	

	
	
	13
	E
	Channel A（槽道A）
	*A脉冲

	
	
	14
	E
	Channel B（槽道B）
	*B脉冲

	
	
	15
	E/A
	CAN-H
	本地总线

	旋转脉冲（减速的及液压的）（→MC）
	X6
	1
	A
	+24V
	

	
	
	2
	A
	+12V
	

	
	
	3
	E
	Pulses(脉冲)
	

	
	
	4
	-
	GND（接地）
	

	额外串行接口MC（→MC）
	X7
	1
	A
	+24V
	

	
	
	2
	E
	+12V
	(V)

	
	
	3
	A
	Pulses(脉冲)
	

	
	
	4
	-
	GND（接地）
	

	液压式驱动（→MZ，MC）
	X8
	1
	A
	+24V
	输出I≤40mA

	
	
	2
	A
	V2
	备用输出1，X39:2

	
	
	3
	A
	V1
	

	
	
	4
	A
	FO
	FO←MC（V0）

	
	
	5
	A
	FJR
	FJR←MZ（V）

	
	
	6
	A
	FUR
	FUR←MZ（向下）

	
	
	7
	A
	FOR
	FOR←MZ（向上）

	
	
	8
	A
	FLR
	FLR←MZ（V2）

	
	
	9
	A
	FSR
	FSR←MZ

	
	
	10
	-
	
	平稳启动完成（启动）

	
	
	11
	E
	STR
	STR（X5:10）

	
	
	12
	-
	0V
	


	标识
	插头
	孔销
	类型
	信号
	备注

	平稳启动（→MC）
	X9
	1
	A
	SWF
	SWF←MC

	
	
	2
	
	
	平稳启动完成

	电压供应5V
	X10
	1
	E
	+5V
	

	
	
	2
	
	GND(接地)
	

	电压供应24V
	X11
	1
	E
	+24V
	

	
	
	2
	
	GND(接地)
	

	额外串行接口MZ（→MZ）
	X12
	1
	A
	+5V
	

	
	
	2
	E
	R×D
	（TTL）

	
	
	3
	A
	T×D
	（TTL）

	
	
	4
	
	GND（接地）
	

	随行电缆（→MZ，MC，SR模块）
	X13
	1
	E
	ZS
	ZS-区域开关→SR模块

	
	
	2
	A
	+24V
	24V

	
	
	3
	-
	0V
	0V

	
	
	4
	E
	LK1
	LK1-光幕选择器1→MC

	
	
	5
	E
	LK
	LK-光幕选择器→MC

	
	
	6
	E/A
	CAN-H
	井道总线→MZ

	
	
	7
	E/A
	CAN-L
	井道总线→MZ

	井道总线主端（→MZ）
	X14
	1
	A
	INIH
	初始化（站层号的编码）

	
	
	2
	E/A
	CAN-H
	井道总线

	
	
	3
	E/A
	CAN-L
	井道总线

	
	
	4
	-
	GND（接地）
	GND(接地)

	井道总线后进口端（→MZ）
	X15
	1
	A
	INIH
	初始化

	
	
	2
	E/A
	CAN-H
	井道总线→MS2等

	
	
	3
	E/A
	CAN-L
	井道总线→MS2等

	
	
	4
	-
	GND(接地)
	GND(接地)


附加作用的插头

	优选权（→MZ）
	X20
	1
	A
	+24V
	

	
	
	2
	E
	V
	优选权

	温度监控
	X21
	1
	A
	+24V
	

	
	
	2
	E
	V
	温度监控

	过载（→MZ）
	X22
	1
	A
	+24V
	

	
	
	2
	E
	Ül
	过载

	启动抱闸（→MZ）
	X23
	1
	A
	=24V
	

	
	
	2
	A
	VRB
	抱闸磁铁启动


直接连接到平稳启动插头上。

直接连接到液压式驱动插头上。

	标识
	插头
	孔销
	类型
	信号
	备注

	接触器校验返回信号（→MZ）
	X24
	1
	A
	+24V
	

	
	
	2
	E
	WL/WS
	运行接触器

	
	
	3
	E
	WO/WU
	运行方向接触器

	抱闸校验返回信号（→MZ）
	X25
	1
	A
	+24V
	

	
	
	2
	E
	BLK1
	抱闸检查开关1

	
	
	3
	E
	BLK2
	抱闸检查开关2

	
	
	4
	-
	0V
	

	紧急电控运行（→MZ）
	X26
	1
	A
	+24V
	

	
	
	2
	E
	RS
	紧急电控运行开关

	
	
	3
	E
	RSO
	紧急电控运行按钮（上行）

	
	
	4
	E
	RSU
	紧急电控运行按钮（下行）

	切断控制和照明（→MZ）
	X27
	1
	A
	+24V
	

	
	
	2
	E
	AL
	切断控制及照明

	急停系统（→MZ）
	X28
	1
	A
	+24V
	

	
	
	2
	A
	AVO
	急停系统输出（ 1.5A抗短路）

	
	
	3
	E
	AVI
	急停系统输入

	
	
	4
	-
	0V
	

	楼层高度指示灯（→MC）
	X29
	1
	A
	BL
	楼层高度指示灯

	
	
	2
	-
	0V
	

	非工作指示灯（→MZ）
	X30
	1
	A
	+24V
	

	
	
	2
	A
	ABA
	非工作指示灯

	切断控制和照明（→MZ）
	X31
	1
	A
	+24V
	

	
	
	2
	A
	AL2
	切断控制和照明

	运行面板（→MZ）
	X32
	1
	A
	+24V
	

	
	
	2
	E
	AL
	切断控制和照明

	
	
	3
	E
	RS
	紧急电控运行开关

	
	
	4
	E
	RSO
	紧急电控运行按钮（上行）

	
	
	5
	E
	RSU
	紧急电控运行按钮（下行）

	
	
	6
	A
	INID
	

	
	
	7
	A
	BL
	楼层指示灯

	
	
	8
	-
	0V
	

	已占（→MZ）
	X33
	1
	A
	+24V
	

	
	
	2
	E
	B
	已占

	锁定信号（→MZ）
	X34
	1
	A
	+24V
	

	
	
	2
	A
	VR
	锁定

	集选故障信号（→MZ）
	X35
	1
	A
	+24V
	

	
	
	2
	A
	SM
	集选故障信号

	火事（→MZ）
	X36
	1
	A
	+24V
	

	
	
	2
	E
	BF
	火事

	维护门

行程限制（→MZ）
	X37
	1
	A
	+24V
	

	
	
	2
	A
	FWV
	减速行程

	
	
	3
	E
	FWBU
	行程限制，底部

	
	
	4
	E
	FWBU
	行程限制，顶部

	
	
	5
	E
	WAKLA
	修护门

	
	
	6
	-
	0V
	

	备用输入1（→MZ）
	X38
	1
	A
	+24V
	

	
	
	2
	E
	R-In-1
	备用输入

	备用输入1（→MZ）
	X39
	1
	A
	+24V
	

	
	
	2
	A
	R-Out-1
	备用输入

	备用输入2（→MZ）
	X40
	1
	A
	+24V
	

	
	
	2
	E
	R-In-1
	备用输入

	备用输入2（→MZ）
	
	1
	A
	+24V
	

	
	
	2
	A
	R-Out-1
	备用输入


3） 楼层高度指示灯BL通过一个（3极）跳线既可用在MC（J402：2-3）输出上，也可用在随行电缆插头X13:1（区域开关ZS，J402:1-2）。 输出MC将拔到24V（带用在LED电阻单元上额定12V的串行电阻）

	标识
	插头
	孔销
	类型
	信号
	备注

	区域（SR模块）
	X100
	1
	-
	
	浮动触点

	
	
	2
	-
	
	浮动触点

	安全回路

核对

（→MZ）
	X101
	1
	-
	
	

	
	
	2
	E
	
	

	
	
	3
	E
	
	

	
	
	4
	E
	
	

	
	
	5
	-
	
	

	接触器启动

（→MZ）
	X102
	1
	
	K1-NC
	

	
	
	2
	
	K1-NO
	

	
	
	3
	
	K2-NO
	

	
	
	4
	
	K3-NC
	

	
	
	5
	
	K3-NO
	

	
	
	6
	
	K4-NC
	

	
	
	7
	
	K4-NO
	


2．MH2
MH2具有远程监控功能，同时它还给电梯控制MC2提供5VDC电压。

语音调制解调器：语音调制解调器需和MH2一起使用，以便建立和远程监控中心的连接。
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3．MN6
MN6系统（带整流器，电容器和保险）给MC2控制和MH2远程监控系统提供24VDC电压。

当电源系统出现故障时，它会拔至照明系统。 24VDC下的电流输出会限定在4A， 24V输出是抗短路的。

抱闸磁铁上的控制电压（90V/180VDC）也来是由MN6系统提供的。
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4．MP板
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MP输入/输出电路板（带16输入和16输出）

MP电路板插头分配
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MP电路板插头分配

CAN总线

	功能
	标识
	插头
	接线柱
	来源

	CAN总线-高
	CAN-H
	X3
	1
	MZ-X3:1

	CAN总线-低
	CAN-L
	X3
	2
	MZ-X3:2


电压供应

	功能
	标识
	插头
	接线柱
	来源

	电压供应+5V
	+5V
	X4
	1
	MV6-X3:1

	电压供应接地
	GND
	X4
	2
	MV6-X3:2

	编码孔销
	
	X4
	
	

	电压供应+24V
	+24V
	X4
	4
	MV6-X3:4

	电压供应0V
	0V
	X4
	5
	MV6-X3:5


注：以二进制码表示的MP电路板的分配通过滑动开关1S1至2S1来完成。最大可为15MP电路板。

	位置指示灯
	
	
	
	

	功能
	标识
	插头
	接线柱
	平行于

	位置指示灯2-2
	2-2
	X5
	1
	X1:12

	位置指示灯2-5
	2-5
	X5
	2
	(0V)

	位置指示灯2-1
	2-1
	X5
	3
	X1:11

	位置指示灯 时钟
	时钟
	X5
	4
	X1:13

	位置指示灯2-0
	2-0
	X5
	5
	X1:10

	位置指示灯 数据
	数据
	X5
	6
	X1:9

	位置指示灯 
	-
	X5
	7
	-

	位置指示灯
	-
	X5
	8
	-

	位置指示灯
	-
	X5
	9
	-

	位置指示灯 0V
	0V
	X5
	10
	X4:5

	位置指示灯 0V
	0V
	X5
	11
	X4:5

	位置指示灯 0V
	0V
	X5
	12
	X4:5

	位置指示灯 24V
	24V
	X5
	13
	X4:4

	位置指示灯 24V
	24V
	X5
	14
	X4:4

	
	
	
	
	

	IMP
	
	
	
	

	高峰时间输送 上行
	
	X1
	1
	输入

	高峰时间输送 下行
	
	X1
	2
	输入

	返回，已拔开关
	
	X1
	3
	输入

	修理开关（Bayer）
	
	X1
	4
	输入

	报警(Bayer)
	
	X1
	5
	输入

	-备用-（以前为MV/X4：7）
	
	X1
	6
	输入

	阻止呼叫
	
	X1
	7
	输入

	备用电源多路转换器 ME/d14
	NSE
	X1
	8
	输入

	多路数据
	DATA
	X1
	9
	输出

	多路地址2-0
	2-0
	X1
	10
	输出

	多路地址2-1
	2-1
	X1
	11
	输出

	多路地址2-2
	2-2
	X1
	12
	输出

	多路时钟
	CLOCK
	X1
	13
	输出

	备用电流（ME/d10）
	NS
	X1
	14
	输出

	启动抑制（ME/d12）
	ASP
	X1
	15
	输出

	区域开关3
	ZS3
	X1
	16
	输出

	反爬行装置-输入
	AVI
	X2
	1
	输入

	停止按钮-挪威
	
	X2
	2
	输入

	消防员服务“Tony Warren”
	
	X2
	3
	输入

	群控中断
	GUNT
	X2
	4
	输入

	
	
	X2
	5
	输入

	
	
	X2
	6
	输入

	
	
	X2
	7
	输入

	
	
	X2
	8
	输入

	非工作指示灯
	ABA
	X2
	9
	输出

	反爬行装置-输出
	AVO
	X2
	10
	输出

	错误标记
	
	X2
	11
	输出

	通过特定齿轮进行精细调节
	FES
	X2
	12
	输出

	急停按钮-挪威-输出
	NHTN
	X2
	13
	输出

	ISO 40RM； 电机发动机拔到ON（开）
	ER
	X2
	14
	输出

	减速的多余行程
	VUE 
	X2
	15
	输出

	抱闸检查开关-输出
	BR1
	X2
	16
	输出


2MP

	功能
	标识
	插头
	接线柱
	类型

	
	
	X1
	1
	输入

	
	
	X1
	2
	输入

	
	
	X1
	3
	输入

	
	
	X1
	4
	输入

	
	
	X1
	5
	输入

	
	
	X1
	6
	输入

	
	
	X1
	7
	输入

	
	
	X1
	8
	输入

	防捣乱
	MBV
	X1
	9
	输出

	
	
	X1
	10
	输出

	
	
	X1
	11
	输出

	
	
	X1
	12
	输出

	
	
	X1
	13
	输出

	
	
	X1
	14
	输出

	
	
	X1
	15
	输出

	
	
	X1
	16
	输出

	
	
	X2
	1
	输入

	
	
	X2
	2
	输入

	
	
	X2
	3
	输入

	
	
	X2
	4
	输入

	
	
	X2
	5
	输入

	
	
	X2
	6
	输入

	
	
	X2
	7
	输入

	
	
	X2
	8
	输入

	
	
	X2
	9
	输出

	
	
	X2
	10
	输出

	
	
	X2
	11
	输出

	
	
	X2
	12
	输出

	
	
	X2
	13
	输出

	
	
	X2
	14
	输出

	
	
	X2
	15
	输出

	
	
	X2
	16
	输出


MP电路板-分配表

	滑动开关

	6S1
	5S1
	4S1
	3S1
	2S1
	1S1
	电路板

	0
	0
	0
	0
	0
	1
	1MP

	0
	0
	0
	0
	1
	0
	2MP

	0
	0
	0
	0
	1
	1
	3MP

	0
	0
	0
	1
	0
	0
	4MP

	0
	0
	0
	1
	0
	1
	5MP

	…
	…
	…
	…
	…
	…
	 等…


开关位置：

0=关

1=开

5．MF3

 
 CAN BUS   显示接口   工作程序    内呼接口       输出输入接口    24VDC
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MF3电路板插头分配（整体布局，T = 不带部分布局）


[image: image5.png]Inputs

Signal function T Designation

Landings 1-8

Car call button

Normal plug
Raster 3.96

Pole
number

Step module  Pole
raster 2.54  number

+24 V 1-X58:1
ov X51:4-X58:4
Preference v X7:1 2-pole X34:3 4-pole
ov X7:2 X34:4
+24V X34:1
Occupied B X15:1 2-pole
oV X15:2
Door opening oT X8:1 2-pole X59:3 4-pole
button ov X8:2 X59:4
+24V X60:1
Door closing ur X18:1 2-pole X60:3 4-pole
button oV X18:2 X60:4
X60:1
Door open TS0 X3:1 2-pole
switch ov X3:2
Re-levelling LN X42:2 3-pole
sensor +24V X42:1
[0l X42:3
Inspection IF X40.1 3-pole
Inspection op UP  IFO X40.2
Insp. op DOWN IFU X40.3
Articulated KK X5:1 3-pole
lever contact oV X5:2
Light barrier d. LT X5:3
Selector sensor LK X2:2 3-pole
+24V X2:1
oV X2:3
Overload UB X9:1 2-pole
ov X9:2
Spare input in REST X41:1 2-pole
lift-specific ov X41:2
EPROM) 1st use 2TK X41:1
Door open switch T TSOD Xa:1 7-pole
Front + rear ent. OV X4:2
Fireman's/case T FW/BF X10:1 2-pole X50:3
of fire ov X10:2 X50:4
+24V 50:1
Load-weighing T LM X16:1 2-pole
input ov X16:2 2-pole
Load-weighing T LM2 X17:1 2-pole
input ov X17:2
Spare imput T RESZ X47:1 2-pole
ov X47:2
Coding of calls T AT X48:1 2-pole X49:3 4-pole
ov X48:2 X49:4
+24V X49:1
Articul. lever T KKD X6:1 3-pole
Front + rear emt. OV X6:2
Light barrier LTD X6:3
" Data from/to MF2 To-nole —






[image: image6.png]Inputs
Signal function T Designation Normal plug Pole Step module Pole
Raster 3.96 number raster 2.54 number

Car call acceptance Landings 1-8 X23:1-X30:1 2-pole X51:2-X58: 4-pole

T < 600 mA
Special run SFQ X11:2 2-pole X36:2 4-pole
indicator +24V X11: X36:1
< 500 mA oV X36:4
Standby power N X12:2 2-pole X37:2 4-pole
indicator +24C X12:1 X37:1
I < 600 mA oV X37:4
Overload indi- UL/TH X13:2 2-pole X38:2 4-pole
cator/horn +24V X13:1 X38:1
I < 600 mA oV, X38:4
Door clos.sig. m.door TU X43:1 2-pole
Door open.sig. m.door _ TO X43:2
Data to MF2/standard Data MFZ/MA X33:8 T2-pole X35: 14-pole
indicator MA/STA
Nudging T Z1Z Xad:2
main side +24V X44:1
Nudging front T 2TZD X46:2
and rear side +24V X46:1
Gong, bottom T GU X22:2
T ¢ 600 mA +24V X22:1
Gong, top T GO X19:2
I < 600 mA +24V X19:1
Door closing signal T TUD X45:1
front + rear side
Door opening signal TOD X45:2
front + rear side
Fireman's T FWL X14:2 X39:2
acceptance +24V X14:1 X39:1
I < 600 mA oV X39:4
Fireman's horn T FWH X21:2
I < 600 mA +24V X21:1
Call alarm T RW X20:2
I < 600 mA +24V X20:1
Light dimmer T DIM X61:2
1< 40 mA +24V. X61.1
RES3 T RES3 X62:2
I < 40 mA +24V X62:1
RES4 T RES4 X63:2
T < 40 mA +24V X63:1
CAN bus HIGH CAN-H X65:1 4-pole
CAN bus LOW CAN-L X65:2

oV X65:3

Front + rear coding cop X65

Voltage supply

Voltage supply +24V : 2-pole
ov
Voltage supply +24V : 2-pole

Command accept ov





6．MF4板
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通常插头的版本（光栅 3.96）               步进模块的版本（光栅 2.54）

注意：对于MZ4电路板，在给定的主端和后进口端及使用的站层区域上要使用正确的EPROMS。（EPROM随电路板一起定购）

	主端
	站层09-24    1MF4主端
	后进口端
	站层09-24    1MF4后端

	
	站层25-40    2MF4主端
	
	站层25-40    2MF4后端

	
	站层41-56    3MF4主端
	
	站层41-56    3MF4后端

	
	站层57-72    4MF4主端
	
	站层57-72    4MF4后端1）

	
	站层73-79    5MF4主端
	
	站层73-79    5MF4后端


输入

	信号
	
	标识
	通常插头光栅 3.96
	极数
	步进模块光栅2.54
	极数

	轿厢呼叫按钮
	
	1-16

+24

0V
	X1:2-X16:2
	2极
	X101:3-X116:3

X101:1-X116:1

X101:4-X116:4
	4极

	初始化输入
	
	 Ini IN
	
	
	X19:1,X20:1
	4极


输出

	轿厢呼叫接受

1≤600mA
	
	1-16
	X1:1-X16:1
	2极
	X101:2-X116:2


	4极

	CAN总线高

CAN总线低

初始化输出
	
	CAN-H

CAN-L

Ini-Out
	
	
	X19:4, X20:4 X19:3, X20:3

X19:2, X20:2
	4极


电压供应

	电压供应
	
	+24V

0V
	X17:1

X17:2
	2极
	
	

	电压供应

呼叫/接受
	
	+24V

0V
	X18:1

X18:2
	2极
	
	


1）带TCM的最大站层数为60；随后最大站层数会扩展到78。

7．LMS1称重板



8．MS3-C

MS3-C 板使用说明

[MS3-C 板是G-tech 根据原MS2-C 板新开发的一块楼层控制板，是MS2-C 板的改进板，同样是通过CANbus 控制，基本上兼容MS2－C 的所有功能，并在原来的基础上增加了几个功能，更能满足不同项目的特殊需要，适用于MC2 与MC3 系统的使用。

一 其特点如下：

1. 显示器与驱动板为一体式，结构较小，安装更换都很方便。若要更换颜色只需把LED 显示器更换。

2.向下兼容MS2-C 的所有输入输出端口。包括（Canbus 通讯、上下行按钮、Fire 信号到站钟信号、Bolt 信号、Zse 信号、IN 信号）。接线方式与MS2-C 板一致，在无特殊功能的项目可以与MS2-C 板互换。

3. 端口ARROW 在正常使用时为到站钟信号。而在特殊项目中端口ARROW 可以设置为单独的区分上下箭头输出信号的端口。可支持区分上下到站钟不同发声，也可用于外接方向灯实现上下方向显示。

4.新增加一个后备输出信号端口SFOUT，支持外接上下方向灯显示等特殊项目的应用。当使用外接方向灯时，可以使用该端口连接到站钟。该端口也可通过程序设定其他信号的输出。

5.新增加的自检功能, 能检测所有输入输出端口及CANBUS 线是否正常工作。参照使用说明。把DIL Switches 的1 拨为ON，可以测试各输入输出的信号是否正常，对应的输入输出信号会在LED 对应位置上显示。当DIL Switch 4，5 为ON 时，可以检测LED 是否正常。这样可以很方便的排查该电路板的故障，使工地的维护更方便。

6.IN 接口支持“Specical Run（VIP）”和“Free Additional Input” 的功能。

7.电源线路设计上的改进，使电路板的功耗节电20-25%（对比MS2-C），减轻控制柜电源供给的负担。

8.新增的在线编程端口，方便MS3-C 电路板软件的升级。

二 安装与调试

参照使用说明与相关图纸。

接线参考电气原理图P7，P8-4，P13，P13-2

说明书
MS3-C (MS3-Compact/MS3-C 紧凑型)

目的:

MS3-C 是通用标准型层站控制板，体积小巧，集成了显示器和具有自动寻址功能的CAN 总线。与MS2-C 相比最大可减少20-25%的功耗，因此可以使用更小巧、更廉价的电源设备，尤其是在高层建筑中更有优势。

机械外观:

MS3-C 整合为一个印刷电路板。

多种显示方式:

MS3-C 有多种LED 显示方式。由于其简洁的设计使得它可以方便地使用其他类型、颜色和尺寸的LED 显示器。

CAN 总线:

CAN 总线是一种常用的串行总线，支持高速、长距离的数据传输，具有良好的EMC特性。

输入:

所有输入都有24V 电源反接保护，采用稳定的施密特触发，低电位有效（10Ma/输入）。

印制板:

以下为MS3-C 的外观图

[image: image8.emf]
PWR 接头（3.96mm 间距）:

24V 直流电源接头:

1． - 0V

2． - +24V

CAN 总线接头（2.54mm 间距）:

CAN 总线接头:

1． -TEACH IN 输入（低有效）

2．- TEACH IN 输出（低有效）

3．-串行数据CAN-L

4． -串行数据CAN-H

ARROW 接头（2.54mm 间距）:

到站钟输出接头:

1．-上行箭头/上行到站信号

2．- +24V

3．- +24V

4． -下行箭头/下行到站信号

SFOUT 接头（2.54mm 间距）:

1．-特殊运行输出信号

2．- +24V

3．- +24V

4．-后备输出信号

上呼梯按钮接头（2.54mm 间距）:

上行呼梯按钮接头:

1．- /+24V

2．-上行呼梯按钮灯

3． -上行呼梯信号

4．– GND/地

下呼梯按钮接头（2.54mm 间距）:

下行呼梯按钮接头:

1． - +24V

2． -下行呼梯按钮灯

3． -下行呼梯信号

4．– GND/地

火警接头（2.54mm 间距）:

火警检修输入接头:

1． – GND/地

2． -火警信号

ZSE 接头（2.54mm 间距）:

输入接头:

1． – GND/地

2．- ZSE 信号

空输入接头（2.54mm 间距）:

多用途输入接头:

1．– GND/地

2． -输入信号

门联锁接头（2.54mm 间距）:

门连锁检测输入*:

1．– GND/地

2． - BOLT signal (low active)/BOLT 信号

*监控220V/230V 交流回路需要另一块叫EFCBolt 的电路板安装在层门接线盒内。

EFCBolt 电路板应能适用于其他的交流电压

[image: image9.emf]
CAN 跳线:

如果插入跳线，则有120Ω 的电阻跨接在CAN-L 和CAN-H 上作为CAN 总线的终端（CAN的最后一块MS3-C 板必须这样做）

输入跳线:

用于选择“IN”信号的功能选择。

跳针1-2：Connector IN 用于Free Additional Input 信号。如果跳线接在这个位置

上并且“IN”输入信号有效时，则特殊运行输出信号（SFOUT 接头的第1 脚）有效。

跳针2-3：Connector IN 用于VIP 输入信号（Special Run input）

如果跳线接在这个位置上并且“IN”输入信号有效时，则后备输出信号（SFOUT 接头的第4 脚）有效。

DIL 开关:

DIL 开关1:

(仅用于测试目的).

DIL 开关2 和3:

箭头显示模式选择.
2 OFF，3 OFF 静态箭头

2 ON，3 OFF 滚动箭头

2 OFF，3 ON 移动箭头

2 ON，3 ON 闪烁箭头

滚动和移动箭头：按电梯运动方向移动

DIL 开关2 和3:

字符显示模式选择.
4 OFF，5 OFF 静态字符

4 ON， 5 OFF 滚动字符

4 OFF，5 ON 移动字符

4 ON,   5 ON   自检

滚动和移动字符：按电梯运动方向移动

控制系统介绍。
÷

1． MC2 外形图
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MC2 系统图



3．MC2配置概述
	
	

	
	（1）  MC2处理单元



	
	MC2处理单元结合了以下配置的功能：

	配置
	-MC1（控制CPU）

-MZ1（中央通讯板）

-MQ1（继电器和询问板）

-1SR（安全模块）

-X13（接线柱单元）

MC2处理器单元有2种类型：

-完全装配（带SR模块，编号：65 100 86 680）

-部分装配 （不带SR模块，编号：65 100 90 680）

	
	

	处理器
	AM186ES/20MHz（MC部分）

80C562/16MHz（MZ部分）

用在MC2的2种处理器的工作程序均存储在主处理器（MC部分，AM186ES）的二个瞬时存储芯片中。复位后，MZ部分（80C592）的处理器的程序将被MC部分的处理器记录下来。

工作特定EPROM与MC1的EPROM相同。

	
	

	发光二极管
	用在下列显示的LED位于MC2上：

-区域开关（ZS），红色

-区域（软件），红色

-错误讯息（FM），红色

-安全电路（KT=最后一个分接头），黄色1）

-群控，黄色

-监视器，红色（当程序运行不良时，此灯会亮。）

1）MC2软件使KT与TK和HK有所区别。

	
	

	按钮/开关
	按钮和/或开关位于MC2上，用于以下功能：

-轿厢呼叫底部站层（按钮，绿色）

-轿厢呼叫顶部站层（按钮，绿色）

-锁门（开关，红色）

-工作/TÜV（开关，红色）

-优选权（开关，红色）

	
	

	跳线
	启动或停止终端电阻

-J201 插入跳线后，来自本地总线的终端电阻有效。

-J601 插入跳线后，来自井道总线的终端电阻有效。

-J602 插入跳线后，来自群控总线的终端电阻有效。

J201和J601必须总是要插上。在群控电梯中，来自J602的跳线将不在中间电梯上插入。

用于装入/运行位置的3极跳线

-J501 1-2 运行位置，2-3装入位置在EPROM装入上

-J502 1-2运行位置，2-3装入位置在EPROM装入上

-J503 1-2运行位置，2-3装入位置在EPROM装入上

楼层-高度指示灯将输出到插头X29:1和X32:7中。

-J402  ZS开关的1-2ZS区域

       在软件控制下，2-3楼层-高度指示灯


CAN总线井道（用于轿厢和井道数据站）100kbit/s

本地总线（用于控制柜中的驱动控制和数据站）100kbit/s

群控总线50kbit/s

	（2）  MH2第6代远程监控系统

MH2具有远程监控功能，同时它还给电梯控制MC2提供5VDC电压。

语音调制解调器：语音调制解调器需和MH2一起使用，以便建立和远程监控中心的连接。

	 MN6系统

MN6系统（带整流器，电容器和保险）给MC2控制和MH2远程监控系统提供24VDC电压。

当电源系统出现故障时，它会拔至照明系统。 24VDC下的电流输出会限定在4A， 24V输出是抗短路的。

抱闸磁铁上的控制电压（90V/180VDC）也来是由MN6系统提供的。

	软件兼容性  MC1/MC2

MC2自动进入MC1扩展的工作程序软年运行中， 因为MC扇区（控制CPU）基本上等于MC1，这样保证了导入扩展或变更和/及额外配置扩展可同时在MC1和MC2上实现。 然而，用在MC1和MC2上的软件状态并不完全相同。


第三章.  门机


MC2电梯采用RCF-1型变频门机。以下部分重点介绍该种门机的电气调整方法。

1. 检查和确认

在调试门机之前，应对门机及相关部件进行仔细地检查。应重点检查如下项目：

1． 控制柜，及门机外部电源应关闭；

2．检查门机板上有关输入电源的类型；

3．安装和操作RCF－1皆须小心谨慎。尤其防止金属片、油、水或其它杂质进入门机控制器；

4．一旦完成机械工作，须再移掉覆盖物以确保轿厢门驱动系统完美安全地运行；

5．确保门机控制器电源已切断至少2分钟后才开始接线；

6．检查安全开关电路（急停开关）是否正常；

7．确保所有电气部件正确接地；

8．确保门机控制器电源正确。否则，可能发生设备和/或其它电气部件损坏，甚至导致火灾；

9．确保接线正确；

10．严禁将总电源连到门机控制器的控制线端子或电机端子。否则会导致设备损坏；

11．电源、控制和电机线路中都要配置一个封闭式铁氧环；

12．连接线要尽可能短，而且控制线要与电机和电源线分开；

接地电阻必须小于或等于10 欧姆，接地线截面必须至少 1,5 mm2 

2. 门机的接线
接线时只要打开小盖子。所有端子适用于截面积为 0.08至 2.5 mm2的电缆。

为电源线、控制线和电机线配置一个铁氧环

按照EMV准则规定，电源线、控制线和电机线要配置一个封闭式铁氧环。

铁氧环的组装指示

剥去20 cm长的电缆屏蔽层。

将电缆穿过线架。

将电缆穿过铁氧环3次 (绕2圈，看图1.1)。 

例外：电缆和电机接地线不得穿过铁氧环。

4. 将各根电缆连接到相应的端子。
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图 1.1  铁氧环穿电缆法

电源线的连接 ( 见图1.2 )

将相线接到端子1，中线接到端子2。

地线接到外壳接地标志处和端子3。

接线指导：

接地电阻必须小于或等于10 欧姆。

接地线路尽可能短。

接地线截面必须至少 1,5 mm2。

控制线的连接

在各控制输入和端子11的参考电位C之间要求接有无源触点（常开触点）。

必须使用小电流继电器（24V，20mA）。

接线指示：

注意：控制线必须远离电机线和电源线。

输出线的连接

如果需要，可采用无源器件耦合输出到电梯控制柜。根据参数（II 1）的设置（表1.8），无源器件可为常开触点或常闭触点。

电机线的连接

输出端子U、V和W必须与电机端子U、V和W耦合。

接线指示：

电机线尽可能短。

电源电压为115V、电机电压指标为127/230时，电机绕组必须三角形连接。

电机输出端子不得短路接地。
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图 1.2  门机的接线示意

检查编码器的接线( 见下表 )
                                编码器接线 （表1.1 ）

	线色
	描述
	RCF1 –端子号码

	
	
	左开或中分（双扇）门
	右开或中分（4扇）门

	黄色
	A相脉冲输出
	20
	21

	绿色
	B相脉冲输出
	21
	20

	棕色
	电源电压 (+ 20 V)
	22
	22

	白色
	电源接地 (GND)
	23
	23


根据《 MC1门机电路图 》接线( 见下图 )
图 1.3  门机电路图

3. 门 机 的 初 始 化
检查接线

再次检查门机控制器的接线，尤其要注意总电源线和电机线是否正确连接。

注意：总电源线和电机线的接地线不得穿过铁氧环。

特别注意防止短路，并且正确组装铁氧环。

检查门机控制器输出继电器的开关条件是否符合电梯控制柜的要求。（参阅P46表1.8）。

检查总电源
检查现场电压是否符合门机控制器的电源要求 (115/230V, 50/60Hz)。

提示：出厂预设额定电压为 230V +/-10%。

将轿门定位到半开状态
用手将轿门拉到半开状态，以便接通电源和输入指令后确定门的运动方向。

接通电源，检查门运动方向
接通电源。屏幕首先简单显示软件版本号码，然后显示“-. . . .”。

现在按Value+ 几次，注意轿门是否向关门方向移动。

如果轿门向关门方向移动，则说明电机接线正确。

如果轿门向开门方向移动，则必须交换两个相线来改变电机的转向。

启动自学习运行
检查电机转向后可启动自学习运行。自学习运行方法：

按下Value +， 直至门完全关闭，然后又完全打开，或

2.
通过 “开门”指令。门首先完全关闭，然后又完全打开。

自学习顺利完成后，自动转到正常方式（或手动或自动方式）。门的位置以门宽度的百分比显示。 
检查门指令和输出继电器开关状态的指示
在控制输入端子区域和继电器旁边的发光二极管可显示当前输入和输出状态

	功能
	端子号/

端子说明
	控制指示灯

	“开门”指令
	4 / I 1
	L1

	“关门”指令
	5 / I 2
	L2

	“光幕” 信号
	6 / I 3
	L3

	“强制关门”指令
	7 / I 4
	L4

	“开门到位”继电器
	12, 13 / 继电器1
	L9

	“重开门”继电器（反向继电器）
	14, 15 / 继电器2
	L10

	“门位置”继电器
	16, 17 / 继电器3
	L11

	“关门到位“继电器
	18, 19 / 继电器4
	L12


表1.2  继电器开关状态的指示

4. 门 机 的 参 数 设 定

参数设定操作：

（1）控制板描述

显示面板

[image: image13.wmf] 

Functio

n

 

Locatio

n

 

Value

 

Functio

n

 

Locatio

n

 

 

Value

 

Enter

 

Ctrl

制

  


图 1.3  显示面板

通过控制板设置参数。控制板上有8个按钮和一个4位7段数码显示器。

7段数码显示器中各位的含义
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图 1.4  显示器中各位的含义

控制板按钮功能 ( 表1.3 )

	按钮
	功能

	Function +

Function -
	或
	参数选择

	Location +
Location -
	或
	参数号选择

	Value +
Value -
	或
	参数值设置

	Enter (
	
	存储已改参数值 (按住按钮直至闪烁一次）

	Ctrl #
	
	采用出厂设定参数 (开启时按住此按钮）

	Enter (
Ctrl #
	和
	工作模式与设置模式相互转换（同时按住这两个按钮） 

	Function - Enter (
	和
	转到自学习模式

	Value +
	
	自学习模式中启动自学习运行

	Value +

Value -
	或
	手动输入门指令


参数设置方式

转到设置模式

同时按住Enter (和Ctrl＃可转到设置模式。

在设置模式下选择参数

通过Function＋或Function-可选择参数类型。

通过Location＋或Location-可选择参数号。 

屏幕上显示各个参数及参数值。

在设置模式下改变参数值

通过Value＋或Value-可改变参数值。

注意：每次参数改变后必须存储。 

存储已改参数

为了存贮已该参数，必须按住Enter (，直至屏幕闪烁一次。

如有必要，可重复步骤2－4进行多次选择和设置。参数设置和调整后必须退出设置模式。 

退出设置模式

同时按住Enter (和Ctrl ＃，门机控制器返回到正常模式（或手动或自动模式）。
RCF-1型门机参数一览表

基本上可区别下列主参数和次参数：

	主参数
	次参数
	参数标识

	模式参数
	正常模式
	- 1 00

	
	手动模式
	- 1 01

	
	自动模式
	- 1 02

	
	输出继电器参数
	II 1 xx

	
	控制参数
	II 6 xx

	
	位置继电器开关点
	- 5 xx

	
	电源频率
	- 4 xx

	电机参数
	电机额定速度
	- 2 xx

	
	电机额定速度
	- 3 xx

	传动参数
	传动比
	- 7 xx

	编码器参数
	每转脉冲数
	- 6 xx

	力矩参数
	基本力矩
	- 9 xx

	
	关门力检测范围的开始
	I 5 xx

	
	关门力检测范围的结束
	II 3 xx

	
	减小的力矩
	A 9 xx

	
	力矩减小响应时间
	II 2 xx

	显示参数
	门位置以门宽度的百分数显示
	- 0 00

	
	门位置以编码器实际脉冲数显示
	- 0 01

	
	当前电机电压频率的显示
	- 0 02

	直流插入式制动参数
	关门时插入式直流制动器的制动时间
	II 4 xx

	
	开门时插入式直流制动器的制动时间
	II 5 xx

	门运行参数
	速度和力矩 变化的门位置
	I 0 to I 7

	
	速度参数
	U0 to U7

	
	力矩参数
	A0 to A9


xx = 参数值

表1.4  参数一览表
位置参数

门位置（I0）到（I7）表示运行曲线各个速度和力矩段的范围限定。关门力监测的作用范围从位置(I5)到参数(II3)中设定的编码器脉冲数。如果在此范围内超过最大允许关门力，则停止关门，并启动“重开门”继电器（反向继电器）。

	
	门位置
	出厂设定
	门系统的调整
	设置范围

	释放速度的开始
	I 0
	4
	
	1 至5

	开门加速的开始
	I 1
	7
	
	7 至28

	开门加速的结束
	I 2
	30
	
	9 至50

	开门减速的开始
	I 3
	70
	
	11至89

	开门减速的结束
	I 4
	91
	
	13 至96

	开门接近速度的开始
	
	97
	不可调整
	

	关门加速的结束
	I 5
	75
	
	8 至97

	关门减速的开始
	I 6
	30
	
	6 至95

	关门减速的结束
	I 7
	13
	
	4 至93

	关门接近速度的开始
	
	2
	不可调整
	

	关门力监测范围的开始
	I 5
	75
	
	8 至97

	关门力监测范围的结束
	II 3
	36
	
	5 至99


表1.5  位置参数一览表
对于门位置值，下列条件也有效：0 < I 0 < I 1 < I 2 < I 3 <  I 4 < 97 和 3 < I 7 < I 6 < I 5 < 98
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图 1.5  位置参数
力矩参数

参数 (A1), (A2), (A3) 和 (A4)影响轿门的开门力矩，参数 (A5), (A6), (A7) 和 (A0)影响轿门的关门力矩。 从运行曲线上可看到各个力矩的作用范围。

提示：力矩监测的作用范围从位置(I5)到参数(II3)中设定的编码器脉冲数。如果在此范围内超过最大允许力矩，则停止关门，并启动“重开门”继电器（反向继电器）。

	
	参数
	出厂设定
	根据门系统的调整
	有效范围

	关门锁紧力矩
	A 0
	60
	
	2% -- 0%

	开门释放力矩
	A 1
	60
	
	0% -- I1.xx

	加速和减速力矩
	A 2
	50
	
	I1.xx – I2.xx

I3.xx – I4.xx

	快速开门力矩
	A 3
	50
	
	I2.xx – I3.xx

	开门接近力矩
	A 4
	51
	
	I3.xx – 99%

	加速和减速力矩
	A 5
	51
	
	99% – I5.xx

I6.xx – I7.xx

	快速关门力矩
	A 6
	50
	
	I5.xx – I6.xx

	关门接近力矩
	A 7
	60
	
	I7.xx – II 3.xx

	自学习期间的力矩
	A 8
	60
	
	0% -- 99%

	减小的力矩
	A 9
	30
	
	0% -- 99%


表1.6  力矩参数一览表
基本上，设定范围1－90足以满足所有力矩参数。

提示：力矩值“50”指电机额定力矩。  
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图 1.6  力矩参数
速度参数

参数 (U1), (U2), (U3) 和(U4)影响轿门的开门速度。 
参数 (U0), (U5) 和 (U6) 影响轿门的关门速度。

在运行曲线上可以看到各个参数的范围。 

	
	参数
	出厂设定
	根据门系统的调整
	设置范围

	关门位置的理论速度
	U 0
	10
	
	2 － 25

	门刀释放速度 (离合器范围)
	U 1
	14
	
	2 － 32

	开门高速
	U 2
	70
	
	2－  99

	开门接近速度
	U 3
	8
	
	2－  32

	开门位置的理论速度
	U 4
	10
	
	2 － 25

	关门高速
	U 5
	50
	
	2 － 75

	关门接近速度
	U 6
	6
	
	2 － 32

	自学习运行期间的速度和无编码器运行时的速度
	U 7
	25
	
	2 － 49


表1.7  速度参数一览表
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图1.7  速度参数

参数描述
（1）
模式参数

	当前参数类型
	参数
	参数值

	
	
	

	正常模式
	- 1
	0 0  (出厂设置)


在正常模式下，门机控制器通过控制输入进行控制。

门指令来自电梯控制柜。

设定参数 (- 1)为“00”而启动正常模式。
出厂设置为正常模式。

	手动模式
	- 1
	0 1


在手动模式下，通过操作面板上的下述两个按钮对门进行控制：

按下Value -，关闭轿门。

按下Value +，打开轿门。

设置参数 (- 1)为 “01”，启动手动模式。

	自动模式
	- 1
	0 2


自动模式下门自动地循环开关，无需外部门指令。

设置参数 (- 1)为“02”，启动自动模式。

	输出继电器设定
	II 1
	见下表


表1.8  输出继电器设定一览表
	“开门到位”继电器
	“重开门”继电器 
	“门位置”继电器
	“关门到位”继电器
	
	

	NO
	NO
	NO
	NO
	II 1
	0 0

	NO
	NO
	NO
	NC
	II 1
	0 1

	NO
	NO
	NC
	NO
	II 1
	0 2

	NO
	NO
	NC
	NC
	II 1
	0 3

	NO
	NC
	NO
	NO
	II 1
	0 4

	NO
	NC
	NO
	NC
	II 1
	0 5

	NO
	NC
	NC
	NO
	II 1
	0 6

	NO
	NC
	NC
	NC
	II 1
	0 7

	NC
	NO
	NO
	NO
	II 1
	0 8

	NC
	NO
	NO
	NC
	II 1
	0 9

	NC
	NO
	NC
	NO
	II 1
	1 0

	NC
	NO
	NC
	NC
	II 1
	1 1

	NC
	NC
	NO
	NO
	II 1
	1 2

	NC
	NC
	NO
	NC
	II 1
	          1 3 (出厂设定)

	NC
	NC
	NC
	NO
	II 1
	1 4

	NC
	NC
	NC
	NC
	II 1
	1 5


NO (Normally Open) = 常开触点

NC (Normally Closed) =常闭触点
	控制参数
	II 6
	见下表


	功能 0 (从)
	II 6
	0 0 (出厂设定)

	功能 1 (主)
	II 6
	0 1

	功能 2 
	II 6
	0 2


单个功能描述：

	
	通过有效光幕输入或超过关门力

	功能 0 （从动）
	停止关门，“开门”继电器作用 

	功能 1 （主动）
	自动重开门，“开门”继电器作用

	功能 2
	只是“开门 ”继电器作用 


	位置继电器开关点
	- 5 
	30（%）（出厂设定）


通过参数(－5)可确定门位置继电器的开关点。此信息发送到电梯控制柜，例如：设定30%，表示位

置继电器在门位置的30%处动作。

	电机额定频率（ Hz）
	-4
	5 0  (出厂设定)


电机电源额定频率 (50 Hz 或 60 Hz)由参数 (- 4)设定。

电机参数
	电机额定速度 
	- 2 
	0 9  (千位数-/百位数)

	电机额定速度 
	- 3 
	0 0  (十位数-/个位数)


电机额定速度由参数(－2)和(－3)设定。出厂设定的电机额定速度为0900R/min。（西尔康门电机的

额定速度为0900 R/min。）
（3） 传动参数
	传动比
	- 7 
	6 5  (出厂设定)


驱动系统的传动比由参数 (- 7)设定。

例如，如果传动比为 1:6.5，参数 (- 7)须设定为“65”。 

(西尔康门驱动系统的传动比是1:6.5)

（4） 编码器参数

	编码器脉冲数
	- 6 
	5 0  (脉冲数/转)


每转编码器脉冲数由参数 (- 6)设定。 

如果编码器每转脉冲数为50，则参数 (- 6)须设定为“50”。 

（SEPULS 编码器每转脉冲数为50）

（5） 力矩参数
	基本力矩 
	- 9 
	1 7 (出厂设定)


通过基本力矩参数 (- 9)，可以简单调整不同门重的轿门（和层门）必需的加速和制动力矩。 

例如：轻型门设定参数（-9）为 “14”。

中型门设定参数 (- 9)  为 “17”。 

重型门设定参数 (- 9)  为 “20”。
	减小的力矩
	A 9
	3 0 (出厂设定)


在门被阻或电梯不用的情况下，响应时间过后，有效力矩减至参数(A9)设定的值。这样，一方面可在门受阻时防止电机过热，另一方面又可在电梯不用时降低门的机械驱动部件上的负载。

 力矩减小的响应时间可由 “力矩减小的响应时间”参数 (II 2)设定。

	力矩减小的响应时间 
	I I 2 
	3 0 (秒) (出厂设定)


力矩减小（参阅参数“减小的力矩”）的响应时间（秒）可由参数(II 2)设定。
响应时间设定范围：2－98秒 

要关闭减小力矩的功能，必须把参数（II 2）设定为“99”。

（6） 关门力监测的范围限定
	关门力监测范围的开始
	I 5
	7 5  (出厂设定)


提示：当轿门关闭时，在关门力监测范围内RCF1对关门动作必需的关门力进行监测。如果超过最大允许关门力（或力矩），则停止关门，并触发“重开门”继电器（反向继电器）。
如果电梯控制柜未触发“开门”指令，RCF1会尝试重新关门。
例如，在关门动作被障碍物阻挡的情况下关门力可能超过允许的关门力（或力矩）。

关门力监测范围的开始由参数(I5)设定，并以门宽％表示。（参阅图1.8和的图1.6）

	关门力监测范围的结束
	II 3
	3 6  (出厂设定)


提示：当轿门关闭时，在关门力监测范围内RCF1对关门动作必需的关门力进行监测。如果超过最大允许关门力（或力矩），则停止关门，并触发“重开门”继电器（反向继电器）。
如果电梯控制柜未触发“开门”指令，RCF1会尝试重新关门。
例如，在关门动作被障碍物阻挡的情况下关门力可能超过允许的关门力（或力矩）。

关门力监测范围的结束由参数（II3）设定为相应编码器脉冲数。脉冲设置要精确。 
例如：
门在脉冲数“26”时关闭，并且在轿门关闭前应对力矩进行监测。


在门刀收缩的脉冲范围25-0内，就不再对门刀上的关门力矩进行监测。


所以参数（II3）设定为“26”。


（参阅下述（7）节和图1.9）
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图1.8  关门力监测范围
（7） 显示参数
	门位置以门宽％显示
	- 0
	0 0  (出厂设定)


通过设定参数 (- 0)为“00”，当前门位置以总门宽％显示。（参阅1-17页的图1.9）

	门位置以编码器脉冲数显示
	- 0
	0 1  (出厂设定)


通过把参数 (- 0)设定为“01”，当前门位置以编码器脉冲数显示。（参阅图1.9）
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图1.9  门位置显示

	当前电机角频率的显示
	- 0
	0 2  


通过设定参数 (- 0)为“02”，显示当前电机角频率。

（8） 插入式直流制动参数

	插入式直流制动器的关门制动时间(自运行曲线位置（I7）开始制动）
	II 4
	0 5  ( x 15 ms)
(出厂设定)

	插入式直流制动器的开门制动时间(自运行曲线位置（I4）开始制动)
	II 5
	0 5  ( x 15 ms)
(出厂设定)


对于较重轿门或层门，可在门运行的制动范围内启动插入式直流制动器。

插入式直流制动器在关门运行曲线位置 （I 7）和开门运行曲线位置（ I4）开始制动。

插入式直流制动器的关门制动时间可由参数(II 4) 设定，开门制动时间可由参数  (II 5)设定。

参数值“01”等于15毫秒的制动时间。

例如：参数值“10”就等于150ms的制动时间，参数值“99”等于1,5秒的制动时间。

关闭插入式直流制动器：

如果参数 (II 4)或参数 (II 5)设定为“0”，则不启动插入式直流制动器。

5. 门 机 的 正 常 运 行

在正常工作模式下，门机控制器根据来自电梯控制系统的控制指令对门进行控制。

正常工作模式的屏幕显示
在正常模式下，屏幕显示当前门位置，以门宽度的百分数表示。 “0”表示“关门到位”； “99”表示“开门到位”。

门 机 的 手 动 运 行

手动模式下，通过操作面板上的下述两个按钮对轿门实现控制：

按住Value –， 关闭轿门。

按住Value +， 打开轿门。

门 机 的 关 门 力 监 控

当轿门关闭时，RCF1会在一定范围内对关门力进行监测。如果超过了最大允许关门力（或力矩），轿门停止并触发“重开门”继电器。如果此时无来自电梯控制系统的“开门指令”，RCF1会尝试重新关门。

例如，在有障碍物阻挡了关门动作的情况下，可能发生超过关门力（或力矩）的现象。

在正常、手动和自动模式下对关门力进行监测。

关门力监测范围可通过下述参数来调整。

关门力监测范围的开始可由参数（I 5）设定 ，而结束可由参数（II 3）设定。（参阅P41）

第四章.  调试

工作程序编程

MC2带2个所谓的瞬时存储EPROM，其存储容量为1Mbyte，通过2个不同的装入方法，MC2可以随电梯工作程序编入程序中。新电梯系统的MC2电路板通常配有正式工作程序。

对于重新建构，或有必要改动或添加时，可使用新的工作程序版本，或通过EPROM装入来输入。

	EPROM装入
	EPROM装入是通过主EPROMS装入工作程序，MC2有插座，插座用于EPROM装入或瞬时存储编程。

装入技术目前仍用在MC2上（自99年第3季度起）。


用于EPROM装入的正式程序版本
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	1．  瞬时存储Ms的EPROM装入EPRO

	如何进行？
	关闭主开关。

把跳线J501, J502和J503插到柱2-3上。

现在把1个主EPROM单元插入插座SO501和SO502中（顺序可忽略，因为EPROMs都是相同的。）

连接诊断单元I（本地总线和至控制器CPI或API-S的连接电缆无需连接）。

打开主开关。诊断单元上一定会出现以下讯息：


	表1
	步骤
	显示
	含义

	
	1
	FFCX
	瞬时存储扇区X将被删除（当输入程序版本时）。

	
	2
	FF0A
	瞬时编程在进行中。

	
	3
	FF0E
	瞬时编程已完成。


在步骤3中，如不显示上述步骤3中的代码FF0E，则会显示以下错误讯息：

	表2
	显示
	含义

	
	FFEX
	瞬时存储扇区X出现故障（不能删除）。

	
	FFE8
	EPROM上出现检查和错误（主EPROM单元出现故障）。

	
	FFEA
	区域1（在1FFFC下）不可记录；以前是否被删除过？

（地址1FFF7在EPROM中）

	
	FFEb
	区域2（在1FFFC下）不可记录；以前是否被删除过？

（地址1FFF7在EPROM中）

	
	FFEC
	区域1未定义（1FFFC小于C0）

	
	FFEE
	区域2未定义（1FFFC小于C0）


	
	然后，通过过主EPROM单元2，3和4以相同方式进行编程。 直到4个EPROM单元都被装入后，瞬时存储程序才会执行。在2-4的EPROM单元中，瞬时存储将不会像以前那样被删除（显示FFXC不适用）。

再次把跳线J501，J5602和J503插入它们原来的位置，即柱1-2上。重新插入电梯特定程序（见3.2节）。

	
	

	下载
	下载是通过诊断单元5或6或诊断单元Libretto,借助一个串行接口，装入工作程序。 导入和下载程序必须已包括在MC2的瞬时存储EPROM中。 此技术也用在MH2电路板上（第6代远程监控）。

	
	

	
	2．  电梯特定程序

用在MC2上的工作程序与MC1的程序相同。  装入EPROM后，把它插入插座SO501上，位置靠左成一直线。


二．运行特征
新的控制分几个阶段导入：

●  = 有输出/输入和软件

〇  = 可选

×  = 无

	驱动
	
	备注

	CPI
	●
	

	API-S
	×
	

	API
	×
	

	ISOSTOP 16M（到40A）
	×
	

	ISOSTOP16M（40A以上）
	×
	

	ALGI液压式（安装控制）
	●
	

	Beringer 液压式
	●
	

	阻止
	●
	

	换代（NC61）（到CPI26）
	●
	

	诊断单元
	
	

	笔记本电脑
	●
	连接同带MC1

	诊断单元1
	●
	连接同带MC1

	法国式诊断单元
	●
	连接同带MC1

	控制类型
	
	

	6512
	●
	

	6513
	●
	

	6526
	●
	只能到群控为4部梯。

	门
	
	

	所有类型的门均由TCM支撑
	●
	控制信号：-CAN总线直接

-MF3（TO/TU）

	电控锁定信号
	〇
	锁簧磁铁电压必须要提供。

	站层
	
	

	选择的前后进口
	●
	

	站层限位
	24
	标准电源组限定在4A（后进口端也要计算）

	呼叫按钮
	
	仅允许接收带LED的呼叫按钮

	额外配置（控制柜）
	
	

	切断控制和照明
	〇
	

	已占（80%）
	〇
	

	过载（110%）
	●
	从1997年1月7日起，按EN81/98要求执行。

	紧急电控运行
	●
	〇带液压式控制

	优选权
	〇
	

	高度指定灯
	〇
	●带液压控制

	运行打开操作
	〇
	

	再平层
	〇
	●带液压控制

	温度监控器-提升电机
	●
	

	非工作指示灯
	〇
	

	抱闸检查开关
	〇
	

	限速器上的锁定棘爪
	〇
	●带换代（NC61）型

	减速的多余行程

减速的缓冲器冲程
	×
	

	备用电源

启动联锁
	×
	

	工作小时表
	〇
	

	行程计数器
	〇
	

	“Emergenzamatic”
	〇
	救援装置

	消防员功能

火事
	〇
	

	高峰时间输送
	×
	

	群控中断
	×
	

	地震电路
	×
	

	同心度检查开关
	×
	

	误用最大载客人数
	●
	发出的轿厢呼叫不能多于轿厢可载人数。

	误用空轿厢
	〇
	在有空轿厢（5%负载）时，如发出2个以上轿厢呼叫，则所有轿厢呼叫都将被再次取消。

	在中间站层中误用轿厢呼叫取消
	●
	终端站层一到达，所有轿厢呼叫都被取消。

	在相反方向误用轿厢取消
	●
	无论轿厢何时停，与运行方向相反的轿厢呼叫将取消。

	额外配置（轿厢）
	
	

	开门按钮
	●
	较高 MF3

	关门按钮
	〇
	较高 MF3

	优选权
	〇
	较高 MF3

	门保护系统
	●
	光栅幕，光幕，高于MF3

	负载-称重装置
	〇
	-较高 MF3（5%，80%，110%）

-LMS1（CAN总线直接）

	位置指示灯
	●
	

	消防员功能
	〇
	

	带整合的紧急照明报警按钮
	●
	

	额外配置（井道）
	
	

	ZSE开关
	〇
	较高MS2

	消防员功能

火事
	〇
	较高 MS2 /MF3

	特定运行
	〇
	较高 MS2

	位置指示灯
	〇
	仅在主站层上

	主开关
	
	

	外部主开关：带保险或电机电路断路器
	〇
	带独立的照明系统供应（保险：25A）

	安装在控制柜或墙上的电机电路断路器
	〇
	带独立的照明系统供应（保险：25A）

	主开关或控制柜上的电机电路断路器
	〇
	带独立的照明系统供应（保险：25A）

	其它控制功能
	
	

	门停靠时间：可独立调节，用在轿厢和站层呼叫及主站上
	●
	

	当门不能打开时，继续运行到下一站层。
	●
	

	门重开（关力限制）
	●
	仅带可变门控

	当锁簧故障时，重复关门操作。
	●
	

	当电梯故障时，群控继续工作。
	●
	

	优先呼叫分配到负载最小的电梯。
	●
	用于群控

	额外轿厢紧急照明
	〇
	

	停靠级别
	〇
	

	站层编码
	〇
	

	开关信号
	〇
	

	推挤装置
	〇
	根据门的类型 

	广播
	〇
	

	通过站层信号重开门
	〇
	

	自动返回
	〇
	

	用于优选电梯的呼叫控制（第三个呼叫按钮）
	〇
	

	站层编码
	〇
	带额外读码器或类似装置

	站层自动阻止
	〇
	将仅通过MS2/MF3启动

	强制停靠
	〇
	

	改变主站层
	〇
	

	带钥匙开关的呼叫
	〇
	

	带钥匙开关的呼叫和中断
	〇
	

	带群控的立即呼叫分配
	〇
	用于远东地区

	到达电铃
	〇
	

	闪烁位置指示灯/厅灯
	〇
	

	双向通讯
	●
	根据EN81/98,从1999年7月1日起就需要。

	远程监控（第6代）
	●
	根据EN81/98,从1999年7月1日起就需要；如电梯系统在非欧洲国家使用，则远程监控为非基本配置，也不包括调制解调器。

	电荧光显示
	×
	

	第2个轿厢控制面板
	〇
	

	带备用电源的运行参数下降
	×
	不允许备用电源额外配置

	其它
	
	

	在控制柜中的工作特定输入/输出
	×
	

	KI群控计算机
	×
	

	目的地选择控制
	×
	

	CPI的柜子类型
	
	壁式柜：高1650mm

	液压梯的柜子类型
	
	安装柜


三．慢车与快车调试

1．慢车调试

	
	（1）机械/维护运行紧急电控运行

	必要条件
	只要所有功能都连接到MC2上（主电机, 抱闸，脉冲发生器等），紧急电控运行基本上在所有驱动上就能实现。

紧急电控运行速度等于检修速度。

紧急电控运行或检修速度设置如下：


	表3
	驱动FV
	0.2m/s-0.3m/s
	由驱动电机极对偶数限定。

	
	Isostop 60CPI
	最大 0.63m/s
	将在诊断单元或参数输入面板上设置。

	
	液压式，可变
	≤0.63m/s
	将通过板ELRV上的电位计设置。

	
	液压式，可调
	≤0.63m/s
	等于额定速度。


	
	紧急电控运行速度VR由MC2-CPU来检查。当VR>0.63m/s时，它就会跳闸。 通过检测开关S805可忽略检查，比如：当安全装置被检测时。

	
	

	注意：
	

	
	

	Isostop 60
	用于换代电梯（无机房电梯）的控制器CPI上。设置参见MA 14 6510.057。

	
	

	液压式
	可控的ALGI阀组。设置参见MA5 6052.049.

变速BERINGER阀组。设置参见MA10.2 6590.049

	
	

	FV驱动
	驱动电机，脉冲温度监控器，抱闸，空气压缩机电机，脉冲发生器都有要与控制相连。

紧急电控运行的启动：

打开控制（主开关，轿厢照明）

在紧急电控运行下，检查驱动电机的传动感，必要的话，把电机供应线的两相互换。

注意供电线或脉冲发生器的连接（电源部分电路图）。

在TCM-MC2系统上，FV驱动也需要脉冲发生器，以便获得路径信息。

	
	

	
	（2）检修运行

检修运行基本上在导入后才能实现。（初始导入在工厂的控制检查过程中完成）

必须采取以下措施，以便实现检修运行。

-必须安装井道紧急限位开关。

-必须关闭站层门。

-必须安装并连接随行电缆。

检修运行的最后切断通过在MC2-CPU上启动得以实现。直到导入后它才会生效。 因此井道和轿厢中无需额外的检修运行限位开关。

活动的限位开关S45F/S45B在特定情况下使用。它们装配在轿厢中，通过井道中的磁铁启动。（见电源部分电路图和MA10 6025.006）。

紧急电控运行仅在井道紧急限位开关S101反应后才会实现。



	
	

	注意：
	

	
	

	
	2． 正常运行

	
	

	条件
	正常运行条件符合MA 10 6510.06中描述的TCM控制的通常条件。

用在TCM-MC2控制上的电路板必须配备存储芯片。 务必要使电路板的程序版本兼容。

存储芯片标贴上的标识如下所示：
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电路板MP，MF3，MF4和MS2都有随程序而带。

电控轿厢和井道设备的安装细节要符合TCM相关要求，具体参见MA12 6510.063.

四．MC2使用
诊断仪校入

	
	1． 诊断单元I导入级别和介绍

	
	

	诊断单元I
	由于CPU E60/2的导入功能是通过一个8位识别来区分的， 当在控制用途上使用最高数位时，导入时只能对127项功能进行操作。  在MC1上引入16个导入级别， 每个级别能够呼叫127项功能。

导入级别15AF包括E60/2状态， 以便诊断单元I的运行不会从根本上改变。

为使导入功能的排列更为清晰，导入的各个功能都分配到不同级别中。 在呼叫诊断单元I的功能1500后，通过程序选择器轮进行选级，只限于那些通过释放到相关驱动的功能启动的级别。

当需要级别15AF，按键，AFFF将会显示。然后通过程序选择器轮选择相关导入功能，比如：AF10井道导入。 通过按键或程序选择器轮来启动其它导入功能 AF19，AF50等。 

级别结构如下所示：


	表4
	显示级别
	功能识别
	功能类型
	扩展

	
	15AF
	AFXX
	所有现存导入功能
	无

	
	15AE
	AEXX
	导入功能（预分配）
	新AEXX功能

	
	15AD
	ADXX
	导入功能（导入）
	新ADXX功能

	
	15AC
	ACXX
	导入功能（加速）
	新ACXX功能

	
	15AB
	ABXX
	导入功能（减速）
	新ABXX功能

	
	15AA
	AAXX
	导入功能（急刹车）
	新AAXX功能

	
	15A9
	A9XX
	导入功能（速度）
	新A9XX功能

	
	15A8
	A8XX
	导入功能（路径）
	新A8XX功能

	
	15A7
	A7XX
	新：API参数输入
	新A7XX功能

	
	15A6
	A6XX
	新：电梯特定参数
	新A6XX功能

	
	15A5
	A5XX
	自由
	-

	
	15A4
	A4XX
	导入功能（门限值）
	新A4XX功能

	
	15A3
	A3XX
	导入功能（次数）
	新A3XX功能

	
	15A2
	A2XX
	用于额外配置
	新A2XX功能

	
	15A1
	无
	自由
	-

	
	15A0
	无
	自由
	-


	
	运行中的功能级别15AF等于呼叫导入功能的先前状态。 在级别15A7和15A6外，只有现有的导入功能会分配到级别中。

尽管在导入功能上选址时，Ad10作为功能标识出现，它在级别15Ad上也会被呼叫，以前的功能AF10井道导入隐藏在它后面。

今后，在不同级别上可能会实现新的功能，比如，仅在功能标识Ad30或A220下被定义。新的功能将在级别15AF上被采用。

按HELP按钮，转动程序选择器轮，随后会以很快出现一连串导入功能。

	
	

	
	2． 导入功能-电梯特定参数

在电梯-特定程序中共有15项功能可实现。

电梯特定程序不包括在带位于导入级别15A6上诊断单元I的工作程序中。如需要，负责订单处理的相关人员应考虑到客户的特殊要求。这些额外程序的功能顺序在数据表中记录下来，而且还可通过诊断单元I进行询问和变更。

	
	

	注意：
	

	
	

	
	

	例如
	门停留时间性从10秒到30秒。

通常来说，门停留的默认值是3秒。在导入功能AF50下通过诊断单元I，不同门的停留时间可从给定的时间1秒，2秒，3秒，5秒，7秒和10秒中选择。

当客户希望时间在10秒到30秒间时，电梯特定程序将必须得到扩展。 可通过级别15A6的功能来启动，停止或变更。 新的默认值可通过地址3FFE读出。

	
	

	
	功能    A610      读出扩展的门停留时间 

        A611      变更扩展的门停留时间


	序号
	功能 
	参数
	功能类型 
	驱动
	默认值

	1
	A600
	复位
	1）
	所有驱动
	

	2
	A6DA
	停止电梯特定程序
	
	所有驱动
	

	3
	A6EA
	启动电梯特定程序
	
	所有驱动
	

	4
	A6FD
	瞬时存储下载
	2）
	所有驱动
	

	5
	A60D
	默认值
	2）
	所有驱动
	

	6
	A6FF
	级别选择
	-
	所有驱动
	

	7
	A610
	电梯特定参数0
	读
	所有驱动
	

	8
	A611
	电梯特定参数0
	写
	所有驱动
	3FFEH  3）

	9
	A612
	电梯特定参数1
	读
	所有驱动
	

	10
	A613
	电梯特定参数1
	写
	所有驱动
	3FFCH

	11
	A614
	电梯特定参数2
	读
	所有驱动
	

	12
	A615
	电梯特定参数2
	写
	所有驱动
	3FFAH

	13
	A616
	电梯特定参数3
	读
	所有驱动
	

	14
	A617
	电梯特定参数3
	写
	所有驱动
	3FF8H

	15
	A618
	电梯特定参数4
	读
	所有驱动
	

	16
	A619
	电梯特定参数4
	写
	所有驱动
	3FF6H

	17
	A61A
	电梯特定参数5
	读
	所有驱动
	

	18
	A61B
	电梯特定参数5
	写
	所有驱动
	3FF4H

	19
	A61C
	电梯特定参数6
	读
	所有驱动
	

	20
	A61D
	电梯特定参数6
	写
	所有驱动
	3FF2H

	21
	A61E
	电梯特定参数7
	读
	所有驱动
	

	22
	A61F
	电梯特定参数7
	写
	所有驱动
	3FF0H

	23
	A620
	电梯特定参数8
	读
	所有驱动
	

	24
	A621
	电梯特定参数8
	写
	所有驱动
	3FEEH

	25
	A622
	电梯特定参数9
	读
	所有驱动
	

	26
	A623
	电梯特定参数9
	写
	所有驱动
	3FECH

	27
	A624
	电梯特定参数10
	读
	所有驱动
	

	28
	A625
	电梯特定参数10
	写
	所有驱动
	3FEAH

	29
	A626
	电梯特定参数11
	读
	所有驱动
	

	30
	A627
	电梯特定参数11
	写
	所有驱动
	3FE8H

	31
	A628
	电梯特定参数12
	读
	所有驱动
	

	32
	A629
	电梯特定参数12
	写
	所有驱动
	3FE6H

	33
	A62A
	电梯特定参数13
	读
	所有驱动
	

	34
	A62B
	电梯特定参数13
	写
	所有驱动
	3FE4H

	35
	A62C
	电梯特定参数14
	读
	所有驱动
	

	36
	A62D
	电梯特定参数14
	写
	所有驱动
	3FE2H

	37
	A62E
	电梯特定参数15
	读
	所有驱动
	

	38
	A62F
	电梯特定参数15
	写
	所有驱动
	3FE0H


1）新导入功能释放复位     （AF00）

2）新导入功能采用默认值    （对应于AF0D）

3）H表示这是一个16进制数字。

	注意：
	

	
	

	
	3． 通过诊断单元1启动或停止与命令相关的程序

所为常规，与命令相关的额外程序已存储在与命令相关的EPROM中，而且在扇区控制检查下已装入瞬时存储EPROM中。必要时，修护人员只需启动它们。

当需要与电梯相关的额外程序时，此程序则应由订单处理部门装入与命令相关的EPROM中。 MC1板的瞬时EPROM通过瞬时下载从与电梯相关的EPROM中装入波（暂时不能通过串行接口进行下载）。

与命令相关的程序应予以补充，并随后存储在与命令有关的程序中。

	
	

	
	带诊断单元1的功能顺序

在插座S0501中插入与命令相关的EPROM。

首先通过1500选择导入功能，然后按按钮。 15AF随后会出现。

通过程序轮选择15A6，并按按钮。A6FF会出现。

启动与命令相关的额外程序：顺时针转动程序选择器轮，选择需要的功能，然后按按钮。

A60d  程序默认值

A6Fd  在MC2板上下载到瞬时存储EPROM中。

A6EA  启动电梯特定程序

启动的特征是：当选择导入级15A6后，A排和B排的LED会循环运行。

A6dAS  若想停止电梯特定程序时，只需选择。

停止的特征是：当选择导入级15A6后，A排和B排的LED会变暗。

启动后选择相关电梯特定参数，显示或变更内容。

A600  结束导入或退出功能

	
	

	注意：
	


附录：电气线路图
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CPI变頻器	





MC2 主板





继电器FO





继电器FU





继电器FL





继电器FS





SR模块继电器


槽道1（区域）





SR模块继电器


槽道2（ZS开关）





SR模块继电器


监控槽道1和2





按钮，开关和电桥


S802轿厢上呼


S801轿厢下呼


S804锁门


S805检测或工作开关


BR901由液压和CPI驱动系统连接


BR902由双速驱动连接








注意标记并插入程序，向左调整





插头1用于EPROM装入和电梯特定程序


插头2用于EPROM装入





MZ处理器





ZS (H902) SR模块槽道2


区域（H901）SR模块槽道2


FM错误发送信号给LED


KT安全电路（关闭时，将发亮，）


GP群控LED





用于EPROM装入的跳线J503，J502，J501


装入位置2-3


操作位置1-2





群控总线





井道总线





本地总线





诊断单元I





LED监视器





诊断单元VI





驱动CPI





优选权开关





工作电源





本地总线





工作芯片        





MP地址开关





STA用于机房中的


楼层指示灯





输出








输入





用于1MP至15MP


（二进制编码）板的选择开关





本地总线





电源供应





MF3 轿厢电路板





通常插头


光栅3.96





步进模块


光栅2.54





输入





来自/至MF2的数据





光栅





活节式杆前+后进口





呼叫编码





备用输入





负载-称重输入





消防员/火事





开门开关前+后进口





首次使用电梯特定EPROM上的备用输入





过载





光栅 选择器传感器





活节式杆接触器





检修运行（下行）





检修运行（上行）





再平层传感器





开门开关





关门按钮





开门按钮





已占





优先权





站层





轿厢呼叫按钮





极数





极数





标识





信号功能



































口

























































































命令接受





电压供应





前+后编码





CAN总线高


CAN总线低





调光器





呼叫报警





火事喇叭





消防员接受





关门信号前+后端


开关信号前+后端





电铃，底部


电铃，顶部





推挤前后端





推挤主端





至MF2/标准指示灯的数据





开门信号





关门信号





过载指示灯/喇叭





备用电源指示灯





特定运行指示灯





轿厢呼叫接受





极数





步进模块光栅2.54





极数





通常插头光栅3.96





标识





信号功能





 输入





24VDC





输出输入口








工作程序








CAN BUS线








工作程序





CAN BUS 接口





CAN BUS 接口







































































电路板MH2及用在远程监控（第6代）的调制解调器





用于3AC驱动K06和K06.1的运行接触器





随行电缆插头





电路板MC2





用开关操作的电源供应





控制器连接插头





控制器CPI





电源接线柱





插座





自动电路中断器





线接触器K00





线过滤器





开关面板





线闸





远程监控系统





驱动系统





控制系统





诊断系统











前门





后门





轿厢装置











存储芯片





在不带脚手架的安装中检查紧急电控运行速度是绝对不能省略的。





，自动检修最后切断不在井道导入前能生效或不能精确操作。





正式程序版本：通过EPROM装入或下载工作程序





存储芯片1





电路板：TCM/MC2





导入级别15A6上的循环LED显示工作特定程序的活动状态，当LED一直为暗时，工作特定程序就不会活动。





对于装入瞬时存储EPROMS（下载）和与命令有关的启动，停止，请见后述。





当你打算停止电梯特定程序时，使用功能 A6dA，比如：排除故障。











_1234567893.doc


参数号显示： 1, 2, 3, ...







参数值显示： 0至 99







参数类型显示： I, U, A, -, II












_1234567895.doc


门速度







II 3







I 5







U0







I 5







I 6







U6







U1







I 4







99%







0%







开门到位







关门到位







关门力监测范围







A6







关门







开门







A5







A2







A7







A5







A3







A2







A4







A1







U5







U4







U3







U2







门位置







I 3







I 1







I 0







I 2







A0







I 7
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关门力监测范围 















结束：







开始：







脉冲







  26







%







  75
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门位置以总门宽％显示







    0







   50







   99







门位置以编码器脉冲数显示







    0







 235







 470
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门速度







II 3







I 5







U0







I 5







I 6







U6







U1







I 4







99%







0%







开门到位







关门到位







关门力监测范围







A6







关门







开门







A5







A2







A7







A5







A3







A2







A4







A1







U5







U4







U3







U2







门位置







I 3







I 1







I 0







I 2







A0







I 7
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门速度







II 3







I 5







U0







I 5







I 6







U6







U1







I 4







99%







0%







开门到位







关门到位







关门力监测范围







A6







关门







开门 







A5







A2







A7







A5







A3







A2







A4







A1







U5







U4







U3







U2







门位置







I 3







I 1







I 0







I 2







A0







I 7
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门位置







开门







开门到位







强制关门命令 







外壳



接地



连接



















L12 / 关门到位



继电器 4







L11 / 门位置



继电器 3







L10 / 开门/重开门



继电器 2







L9 / 开门到位



继电器 1







编码器







L14



310V







F2



T160mA







F1



T4A







W







V







U







脉冲 







脉冲 







GND接地







+20V







L15 / A相脉冲







L16 / B相脉冲







L6 







L5 







L7 







L4 / 强制关门







L2 / 关门







L3 / 光幕







L1 / 开门







关门命令







光幕信号







开门命令 











电源电压



115/230VAC







电梯



控制柜







电机







关门到位







N







PE







Ph







14 







15







16 







17







18 







19







20 







21







22 







23







03 







24







25 







26







13







12







11 







10
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8
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6
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4
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2
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Enter







Ctrl制  制l







Function







Location







 Value







Value







Function







Location
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       至端子







外壳







铁氧环












